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10 x  M6 - 6H 完全贯穿
 5 完全贯穿

6 x  11 完全贯穿
 18  11

6 x  M10 - 6H 完全贯穿
 8.50 完全贯穿

3 x  M8 - 6H 完全贯穿
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110法兰电机此宽度90

1.5-3T Lifting and rotating mechanism

1回转支承

3升降丝杆

2内齿圈

4减速机速比1：40

车体端保证安装平面度及丝杆螺母同心度
丝杆总行程100mm.有效行程90mm.调试务必保证上下各5mm安全距离
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HKT-ROBOT

11 版本

比例

1:8

重量

43.528

共  张 第  张

阶 段 标 记

标准化

年 月 日更改文件号 签名分区标记 处数

设计

校核

主管设计

工艺

审核

批准

Ensure installation flatness and concentricity of screw nut at the body end
The total screw stroke is 100mm. The effective stroke is 90mm. During 
debugging, ensure a safety distance of 5mm up and down

Model:HKT-DSXZ-1.5-3T-90

Shenzhen Hengketong Robot Co., Ltd.
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